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XGS22E
CARACTERÍSTICAS

OPCIONES

CARACTERÍSTICAS DESTACABLES

MEDIDAS
Altura de trabajo de 22 m
Capacidad de elevación de hasta 300 kg/460 kg

Cesta de 2,4 m × 0,9 m
4 ruedas motrices
Sistema de equilibrado de ejes
Neumáticos sólidos
Autonivelación de plataforma
Rotación de la cesta 
Controles multifunción totalmente proporcionales
Enfriador de aceite hidráulico
Habilitación de conducción
Horómetro
Alarma de inclinación
Alarma de subida y bajada
Señal acústica de desplazamiento
Rotación continua de la torreta de 360°
Cubierta de la torreta con llave
Accionamiento de tracción positiva
Modo de velocidad alta/lenta
Caja de control en tierra
Indicador del estado del motor
Control de la palanca de dirección
Girafaro
Unidad de energía de emergencia

Altura de trabajo
Altura de la plataforma
Radio de trabajo
Capacidad de elevación
Alcance de la pluma de elevación
Rotación de la torreta
Giro de cola
Velocidad de desplazamiento
Radio de giro
Distancia al suelo
Pendiente Máxima
Neumáticos
Fuente de energía
Potencia nominal
Peso
Tamaño de la cesta
a Largo
b Ancho
c Alto
d Distancia entre ejes

m
m
m
kg
°
°

mm
km/h

m
mm
%
-
-

kW(r/min)
kg

mm
mm
mm
mm
mm

22
20

16.6
300/460
-3~+73

360
1310

6.3
6

230
45

36 × 14-20/335/55D625
Kubota V2403

37.4/2700
12460

2400 × 900
10080
2490
2460
2500

PRODUCTIVIDAD

FUENTE DE ALIMENTACIÓN

Ítem Unidad XGS22E

Energía auxiliar de 12V CC
Dispositivos de protección del motor
Motor Kubota

Neumáticos para terrenos difíciles rellenos de espuma
Bandeja de herramientas
Luz de trabajo de la plataforma
Cubierta de la caja de control con llave
Alimentación de CA para la plataforma

· El doble enganche paralelo y el diseño de la pluma telescópica bajan el baricentro, haciendo que la máquina 
sea más estable.

· La doble tracción, los neumáticos para terrenos difíciles y el sistema de equilibrado de ejes mejoran la 
movilidad y la adaptabilidad a los caminos difíciles.

· Con la tecnología de control múltiple del monitor, se puede lograr el ajuste en tiempo real de la tarea.
· El sistema de equilibrado automático prolonga la vida útil del cable de acero.
· El sistema de control electrónico adopta la tecnología de control distribuido, que se basa en PLC (Controla-

dor Lógico Programable) y CAN (Red de Área de Controlador). Gestiona la nivelación automática, la 
detección de la carga de la plataforma y la Alarma de fallos.

Gráfico de la curva de trabajo

300kg
460kg

PLATAFORMA TELESCÓPICA
XGS28E
CARACTERÍSTICAS

OPCIONES

CARACTERÍSTICAS DESTACABLES

MEDIDAS
Altura de trabajo de 28,2 m
Capacidad de elevación de hasta 300 kg/460 kg

Plataforma de acero de 2,4 m × 0,9 m
4 ruedas motrices
Sistema de equilibrado de ejes
Neumáticos sólidos
Autonivelación de plataforma
Rotación de la cesta 
Controles multifunción totalmente proporcionales
Enfriador de aceite hidráulico
Habilitación de conducción
Horómetro
Alarma de inclinación
Alarma de subida y bajada
Señal acústica de desplazamiento
Rotación continua de la plataforma giratoria de 360
Cubierta de la torreta con llave
Accionamiento de tracción positiva
Modo de velocidad alta/lenta
Caja de control en tierra
Indicador del estado del motor
Control de la palanca de dirección
Girafaro
Unidad de energía de emergencia

Altura de trabajo
Altura de la plataforma
Radio de trabajo
Capacidad de elevación
Alcance de la pluma de elevación
Rotación de la torreta
Giro de cola
Velocidad de desplazamiento
Radio de giro
Distancia al suelo
Pendiente Máxima
Neumáticos
Fuente de energía
Potencia nominal
Peso
Tamaño de la cesta
a Largo
b Ancho
c Alto
d Distancia entre ejes

m
m
m
kg
°
°

mm
km/h

m
mm
%
-
-

kW(r/min)
kg

mm
mm
mm
mm
mm

28.2
26.2

23
300/460
-5~+75

360(Continuo)
160
6.1
6.7
310

45
385/45-22.5

Kubota V2607
48/2400

18300
2400 × 900

12300
2490
3050
3000

PRODUCTIVIDAD

FUENTE DE ALIMENTACIÓN

Ítem Unidad XGS28E

Energía auxiliar de 12V CC
Dispositivos de protección del motor
Motor Kubota

Neumáticos para terrenos difíciles rellenos de espuma
Bandeja de herramientas
Luz de trabajo de la plataforma
Cubierta de la caja de control de la placa bloqueable
Alimentación de CA para la plataforma

· El doble enganche paralelo y el diseño de la pluma telescópica bajan el baricentro, haciendo que la máquina 
sea más estable.

· La doble tracción, los neumáticos para terrenos difíciles y el sistema de equilibrado de ejes mejoran la 
movilidad y la adaptabilidad a los caminos difíciles.

· Con la tecnología de control múltiple del monitor, se puede lograr el ajuste en tiempo real de la tarea.
· El sistema de equilibrado automático prolonga la vida útil del cable de acero.
· El sistema de control electrónico adopta la tecnología de control distribuido, que se basa en PLC (Controla-

dor Lógico Programable) y CAN (Red de Área de Controlador). Gestiona la nivelación automática, la 
detección de la carga de la plataforma y la Alarma de fallos.

Gráfico de la curva de trabajo
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PLATAFORMA TELESCÓPICA

XGA16ACE
CARACTERÍSTICAS

OPCIONES

CARACTERÍSTICAS DESTACABLES

MEDIDAS
Altura de trabajo de 15,8 m
Capacidad de elevación de hasta 227 kg

Cesta de 1,4m × 0,7m
2 ruedas motrices traseras
30% Pendiente máx. teórica
Neumáticos sólidos
Autonivelación de plataforma
Rotación de la cesta 
Controles multifunción totalmente proporcionales
Habilitación de conducción
Bocina
Horómetro
Alarma de inclinación
Alarma de subida y bajada
355° de rotación no continua de la torreta
Cubierta de la torreta con llave
Giro de cola y del brazo delantero cero
Modo de velocidad alta/lenta
Dispositivos de alarma
Girafaro

Altura de trabajo
Altura de la plataforma
Radio de trabajo
Capacidad de elevación
Alcance de elevación de la primera pluma
Alcance de elevación de la 2ª pluma
Alcance de elevación del plumín
Rotación de la torreta
Rotación de la cesta 
Giro de cola
Velocidad de desplazamiento
Radio de giro
Distancia al suelo
Pendiente máxima
Neumáticos
Baterías
Motor principal
Motor de desplazamiento
Peso
Tamaño de la cesta
a Largo
b Ancho
c Alto
d Distancia entre ejes

m
m
m
kg
°
°
°
°
°

mm
km/h

m
mm
%
-

V/Ah
kw/V
kw/V
kg

mm
mm
mm
mm
mm

15.8
13.8

8.2
227

0~+60
-8~+75

-60~+80
355
160

0
5.2
3.3
210

30
250-15/240/55D17.5

48/420(DC)
4/48(DC)

3.3/32(AC)
6900

700 × 1400 × 1150
6600
1750
2000
2010

PRODUCTIVIDAD

FUENTE DE ALIMENTACIÓN

Ítem Unidad XGA16ACE

Motores de corriente alterna de 3,3kw/32V
Fuente de alimentación de 420Ah/48V CC

Neumáticos no marcantes

· Con una pluma articulada en forma de "∑", compacta y flexible, esta máquina es capaz de subir y bajar 
verticalmente o extenderse horizontalmente. La plataforma puede girar 160°, proporcionando un mayor 
rango de trabajo. Con un  giro de cola cero, puede trabajar en un espacio compacto y estrecho, lo que 
puede mejorar la eficiencia del trabajo.

· Máquina eléctrica pura sin emisiones, 4 ruedas motrices y 2 ruedas directrices. La dimensión total de 
6,6m×1,75m×2m, lo que la hace pequeña y conveniente para el transporte.

· Capacidad de trabajo de rango completo, esta máquina se controla directamente a través del diseño de 
control totalmente proporcional, que es preciso y eficaz. Con la alarma de inclinación del bastidor inferior, la 
alarma de sobrecarga de la plataforma y el descenso de emergencia, se puede lograr un arranque o parada 
flexible.

Gráfico de la curva de trabajo
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PLATAFORMA
ARTICULADA

XGA20ACE
CARACTERÍSTICAS

OPCIONES

CARACTERÍSTICAS DESTACABLES

MEDIDAS
Altura de trabajo de 20,7 m
Capacidad de elevación de hasta
256kg/350kg (limitada/ilimitada)

Cesta de 1,8m × 0,76m
4 ruedas motrices
45% Pendiente máx. teórica
Neumáticos sólidos
Autonivelación de plataforma
Rotación de la cesta 
Controles multifunción totalmente proporcionales
Habilitación de conducción
Bocina
Horómetro
Alarma de inclinación
Alarma de subida y bajada
Rotación continua de la plataforma giratoria de 360
Regulación continua de la velocidad
Dispositivos de alarma
Girafaro

Altura de trabajo
Altura de la plataforma
Radio de trabajo
Capacidad de elevación
Alcance de elevación de la primera pluma
Alcance de elevación de la 2ª pluma
Alcance de elevación del plumín
Rotación de la torreta
Rotación de la cesta 
Giro de cola
Velocidad de desplazamiento
Radio de giro
Distancia al suelo
Pendiente máxima
Neumáticos
Baterías
Motor principal
Motor de desplazamiento
Peso
Tamaño de la cesta
a Largo
b Ancho
c Alto
d Distancia entre ejes
Ancho- transporte

m
m
m
kg
°
°
°
°
°

mm
km/h

m
mm
%
-

V/Ah
kw/V
kw/V
kg

mm
mm
mm
mm
mm
mm

20.7
18.7

11.98
256/350

0~+72
0~+73

-64~+70
360(Continuo)

160
560
4.8

5
295

45
830 × 285/(315/55D20)

48/420(DC)
12/32(AC)
3.3/32(AC)

9100
1800 × 760

8490
2490
2380
2500
2270

PRODUCTIVIDAD

FUENTE DE ALIMENTACIÓN

Ítem Unidad XGA20ACE

Motores de corriente alterna de 3,3kw/32V
Fuente de alimentación de 420Ah/48V CC

Alimentación de CA para la plataforma
Línea de aire a la plataforma

· Con una pluma articulada en forma de "Z", compacta y flexible, esta máquina es capaz de elevar y bajar 
verticalmente o extenderse horizontalmente. La plataforma puede girar 160°, creando un rango de trabajo 
más amplio. Con un giro de cola de 0,56 m, puede trabajar en un espacio compacto y estrecho, lo que 
puede mejorar la eficiencia del trabajo.

· Máquina eléctrica pura sin emisión, 4 ruedas motrices y 2 ruedas directrices. La dimensión total de 
8,49m×2,49m×2,38m, la hace pequeña y conveniente para el transporte.

· Capacidad de trabajo de rango completo, esta máquina se controla directamente a través del diseño de 
control totalmente proporcional, que es preciso y eficaz. Con la alarma de inclinación del bastidor inferior, la 
alarma de sobrecarga de la plataforma y el descenso de emergencia, se puede lograr un arranque o parada 
flexible.

Gráfico de la curva de trabajo
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PLATAFORMA
ARTICULADA

PLATAFORMA DE TIJERA RT (TERRENOS DIFÍCILES)
XG1523RT/XG1823RT
CARACTERÍSTICAS

4 ruedas motrices
50% Pendiente máx. teórica - posición replegada
Panel de control tanto de la plataforma como del suelo con botón de parada de emergencia
Frenos multidisco en las 4 ruedas
Neumáticos sólidos para terrenos difíciles
Alarma de inclinación
Horómetro
Alarma de subida y bajada
Bocina
Girafaro doble
Señal acústica de desplazamiento
Alarma de sobrecarga

PRODUCTIVIDAD

Capacidad de elevación
Capacidad de elevación de la plataforma extendida
Capacidad de ocupantes
Altura de trabajo
Altura de la plataforma
Tamaño de la plataforma extendida (longitud×ancho)
Distancia al suelo (protector de pilares ascendente/descendente)
Radio de giro (rueda interior/exterior)
Velocidad de desplazamiento a nivel bajo
Velocidad de desplazamiento a nivel alto 
Tiempo de elevación/descenso
Pendiente máxima
Alarma de inclinación
Fuente de energía
Potencia nominal
Neumáticos
Peso (sin estabilizadores)
a Largo (sin estabilizadores)
b Ancho
c Alto (plataforma plegada)
d x e Tamaño de la cesta (largo×ancho)
f Distancia entre ejes

kg
kg
-
m
m

mm
mm
m

km/h
km/h

s
%
°
-

kW/(r/min)
-

kg
mm
mm
mm
mm
mm

680
230
7

15
13

6570 × 1830
250

2.5/5.6
6.1
1.1

45/45
50
2/3

Kubota V2403
37.4(2700)
33 × 12-20
7250(6400)
4860(3980)

2286
2950(2290)

3980 × 1830
2850

Ítem Unidad XG1523RT
680
230

4
18
16

6570 × 1830
250

2.5/5.6
6.1
1.1

55/55
40
2/3

Kubota V2403
37.4(2700)
33 × 12-20

8000
4860(3980)

2286
3170(2510)

3980 × 1830
2850

XG1823RT

OPCIONES

FUENTE DE ALIMENTACIÓN
Kubota engine
115L Hydraulic oil tank
115L Diesel fuel tank

Sistema de equilibrado de ejes
Sistema de nivelación del estabilizador
Dispositivo de protección del bastidor inferior
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PLATAFORMAS
ELEVADORAS

PLATAFORMA DE TIJERA
XG1614AC
CARACTERÍSTICAS

OPCIONES

2 ruedas motrices delanteras
25% Pendiente máx. teórica - posición replegada
Indicador de carga de la batería y pantalla de diagnóstico
Valor de descenso manual de la plataforma
Panel de control tanto de la plataforma como del suelo con botón de parada de emergencia
Frenos multidisco en las ruedas delanteras
Sistema de desbloqueo manual del freno
Neumáticos no marcantes
Protección móvil contra baches
Alarma de inclinación
Horómetro
Alarma de subida y bajada
Bocina
Girafaro doble
Señal acústica de desplazamiento
Alarma de sobrecarga

PRODUCTIVIDAD

Luz de trabajo de la plataforma
Línea de aire a la plataforma
Alimentación de CA para la plataforma
Batería de litio

Capacidad de elevación
Capacidad de elevación de la plataforma extendida
Capacidad de ocupantes
Altura de trabajo
Altura de la plataforma
Tamaño de la plataforma extendida (longitud×ancho)
Distancia al suelo (protector de pilares ascendente/descendente)
Radio de giro (rueda interior/exterior)
Motor de desplazamiento
Motor de elevación
Velocidad de desplazamiento a nivel bajo
Velocidad de desplazamiento a nivel alto 
Tiempo de elevación/descenso
Pendiente máxima
Alarma de inclinación
Baterías
Cargador
Neumáticos
Peso
a Largo (sin escalera)
b Ancho
c Alto (plataforma plegada)
d x e Tamaño de la cesta (longitud×ancho)
f Distancia entre ejes

kg
kg
-
m
m

mm
mm
m
kW
kW

km/h
km/h

s
%
°

V/Ah
V/A

-
kg

mm
mm
mm
mm
mm

350
115

2
15.8
13.8
900

100/20
0/2.65
0.87
4.5
4.0
0.8

65~82/61~80
25

1.5/3
4 × 6/280

24/30
381 × 127

3700
2840(2630)

1390
2721(2175)

2640 × 1120
2240

Ítem Unidad XG1614AC
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LA IMPRESIÓN NO PERTENECE AL CONTRATO, Y NO FORMA PARTE DEL CONTRATO DE COMPRA DEL 
VEHÍCULO. NOS RESERVAMOS EL DERECHO DE REVISAR EL MODELO DEL PRODUCTO, LOS PARÁMETROS Y 
LA CONFIGURACIÓN EN FUNCIÓN DE LOS REQUISITOS DE MEJORA CONTINUA DEL PRODUCTO, SIN PREVIO 
AVISO. LAS IMÁGENES SON SÓLO DE REFERENCIA, Y EL PRODUCTO ESPECÍFICO DEPENDERÁ DEL PRODUCTO 
REAL. EL PRODUCTO QUE SE VE EN LA IMAGEN PUEDE NO SER LA CONFIGURACIÓN ESTÁNDAR, POR LO QUE 
ALGUNAS PARTES PUEDEN SER COMPRADAS POR SEPARADO.

EL DERECHO DE INTERPRETACIÓN FINAL ESTÁ RESERVADO A NUESTRA EMPRESA.


